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,c7x A shoulder support for a camera is disdosed. 
said support being shiftable from a compact stowed 
SndSto an extended operational conditioa The 
Sevice includes a shoulder brace component and a 
Smera support component which are rotatable 90 DEG 


relative to each ajcis about the longitudinal axis of 

opeJating keys are located substantial^ en^rely 
internally of the device. 
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@ Schulter-Hand-Stativfurfotographische Gerate. 

@ Es wird ein Schulter-Hand-Stativ fur fotografische Gerate 

vorgeschlagen welches bel schneller Betriebsbereitschaft auf 

kleinstem Raum zu verstauen 1st und dennoch eine optlmale 

Kameraf Ohrung und Kamerahandhabung eriaubt Hierbei sol! 

das Aufnahmeteil fur das fotografische Gerat dieses sicher 

-insbesondere gegen Verdrehen- halten und das Gerat soil 

schnell und einfach auswechselbar sein. Dies wird bei einem 

genannten Stativ mit elnem Aufnahmeteil welches auf einem 

Trager angeordnet ist, der einerseits mft einem Handgnff und 

andererseits mit einem Ausleger verbunden ist, wobei das 

zwe'rte Ende des Auslegers mit einer zusammenklappbaren 

Schulterstutze verbunden ist und wobel der Handgnff eine 
_ Taste aufweist. die mit dem Gerat zur AusISsung in WirWer- 
^ bindung steht dadurch erreicht, daB das Aufnahmeteil im 
^ wesentlichen aus einem am TrSger angeordneten Halter mrt 
^, einem formschlussig einrastbaren Adapter besteht und daB 
a die Verbindungen am Trager als schnell entriegelbare 
m Schwenkgelenke mit nur einer Schwenkachse und die Ver- 
bindungen der SchulterstOtze als Gelenk mit zwei rechtwink- 
CM lig zueinander stehenden Schwenkachsen ausgebildet 1st 
CNi wobei der Trager in Gebrauchschaltung links neben dem . 
f- Ausleger angeordnet ist und daB am Handgnff mindestens 
eine weitere Taste fur den Filmtransport vorgesehen ist, 
O wobei die Ubertragungseinrichtungen allerTastensignale im 
wesentlichen im Innern des Stativs und am Aufnahmeteil 

&, . J •••• 
angeordnet sind. 
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^.hmh^r-Hand-^ i-^i-iv fUr fototrrafische Gerate 

Die Erfindung betrifft ein Schulter-Hand-Stativ fUr 
fotografische Gerate mit elnem Aufnahmeteil welches 
auf einen. Tr^ger angeordnet ist. der einerseits «it 
einem Handgriff* und andererseits mit eine« Ausleger 
verbunden ist, wobei das ^eite Ende des Auslegers mxt 
einer :«,sainmeriklappbaren SchuXterstutze verbunden xst 
und wobei der Handgriff eine Taste aufweist. dxe mat 
dem Gerat zur Auslbsung in Wirkverbindung steht. 

derate der beschriebenen Art sind beispielsweise bekarmt 
geworden durch das GM 79 18 069. Diese Gerate haben 
aber den Nachteil, daB sie immer noch zu wexch sxnd 
und zu unhandlich in der Bedienung sind. Ebenso xst 
eine schnelle Bildfolge mit diesen GerMten nicht zu 
erreichen, weil die linke Hand stSndig zwischen Objektiv- 
einstellung und Filmtransporthebel an der Kamera hxn 
und her gehen nuoB. Dies ist besonders komplxziert. wexl 
der Hebel fUr den Filnitransport an der Kaniera inuner 
rechts angeordnet ist, Er ist daH.it bei Verwendung solcher 
Stative auBer Reichweite fUr die . linke Hand. Daher sxnd 
solche Stative nur sinnvoll anwendbar. wenn die Kamera 
rur den Filmtransport einen Motorantrieb besitzt. 

Die Auslbsetaste an. Handgriff ist in aller R^S^l bei 
solchen Stativen mittels eines sogen. 
„it dem Auslbser an der Kamera verbunden. Abgesehen 
von dem stbrenden DrahtauslBser birgt dieser jedoch 
auch die Gefahr. dafl auch bei zusammengeklapptem Statxv 
durch leichten Druck auf den AuslSseknopf . die schuBberext 
gehaltene Kamera unbeabsichtigt ausgelSst werden kann. 

Die Kamera ist bei den bekannten Stativen Uber einen 
Gewindebolzen befestigt. Diese Art der Befestigung birgt 
die Gefahr. daB bei einer Schwenkung der Kamera um 90 


um Hochformataufnahmen zu machen, die Kamera sich voni 
Gewinde losschraubt, well der Schwerpunkt des gesamten 
fotografischen Cerates nicht genau durch die Gewindeachse 
geht. 

Aus den vorbeschriebenen Nachteilen ergibt sich fUr 
die Erfindung die Aufgabe, ein Stativ der eingangs beschrie- 
benen Art vorzuschlagen, welches ohne andere Hiifsmittel 
eine sichere Kameraftihrung, auch bei Hochformathaltung, 
sowle eine einfache Kamerahandhabung erlaubt und welches 
bei schneller Betriebsbereitschaft gleichzeitig auf 
geringstmoglichem Raum verstaut werden kann. 

Dlese Aufgabe ist erf indungsgemS B bei einem Stativ def 
eingangs beschriebenene Art dadurch gelSst, daB das 
Aufnahmeteil im wesentlichen aus einem am Trager angeordne- 
ten Halter mit einem foxmschlfisslg einrastbaren Adapter 
besteht und daB die Verbindungen am TrSger als schnellent-- 
riegelbare Schwenkgelenke mit nur einer Schwenkachse 
und die Verbindung an der Schulterstutze als Gelenl< 
mit zwei rechtwinklig zuexnander stehenden Schwenkachsen 
ausgebildet ist, wobei der Trager in Gebrauchshaltung 
links neben dem Ausleger angeordnet ist und daB am Hand- 
griff mindestens eine weitere Taste ftir den Filmtransport 
vorgesehen ist, wobei die Obertragungseinrichtungen 
aller Tastensignale im wesentlichen im Innern des Stativs 
und am Aufnahmeteil angeordnet sind. Ein Stativ solcher 
Art ist wegen seiner schnell entriegelbaren Schwenkgelenke 
sehr schnell auf- und einklappbar und im aufgeklappten 
Zustand wegen der Verriegelung sehr starr, wodurch eine 
ruhige imd sichere Kameraftihrung erreicht werden kann. 
Die besondere Art der gelenkigen Anordnung der Schulter- 
stutze erlaubt eine problemlosa und sicher beherrschbare 
HochkantfUhrung der Kamera, wobei der formschllissig 
in den am TrSger angeordneten Halter einrastbare Adapter 
fur die Kamera, deren blitzschnellen Wechsel und absolut 
sicheren Halt auch in Hochkantlage gewahrleistet. Ein 
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Lbs n von Gewindetellen ist weder nbtig noch m6glich. 
Da am Handgriff des Stativs sowohl die Taste fUr die 
Ausiesung als auch eine Taste rur den Filmtransport 
vorgesehen ist. kann die Betatigung des unerreichbar 
fUr die linke Hand liegenden Filmtransporthebels an 
der Kamera entf alien. Ausl»sung und Filmtransport sind 
vielmehr mit einer einzigen Hand und in blitzschneller 
Folge mbglich. Da auBerdem die Ubertragungseinrichtungen 
rur die Ausiesung und den Filmtransport noch im Inneren 
des Stativs und im Aufnahmeteil fUr die Kamera angeordnet 
sind Sind zusatzliche Gc-fahrenteile wie z.B. der bxsher 
Ubliche Drahtausieser. nicht mehr erforderlich. DarUber 
hinaus sorgt die besondere Anordnung des TrSgers, der 
in Gebrauchshaltung links neben dem Ausleger (und nxcht 
wie bisher Ublich darUber) angeordnet ist darur, daB 
der Sucher der Kamera eine geeignete Lage fur das Auge 
des Fotografen einnimmt. wodurch unangenehme und ermudende 
Kopfhaltungen vermieden werden k5nnen. Gleichzeitig 
sorgt diese Nebeneinanderanordnung zusammen mxt der 
ebenfalls zusammenklappbaren SchulterstUtze fur sehr 
geringe Abmessungen im zusammengeklappten Zustand. 

in einer Ausgestaltung der Erfindung ist vorgesehen. 
daB der Adpater mindestens eine Betatigungseinrichtting 
aufweist. die einerseits mit dem AuslOser fUr das Ger^t 
und andererseits mit der Taste zur AuslSsung am Handgrxff 
mechanisch und/oder elektromagnetisch verbunden xst. 
Hierdurch wird der Adapter sozusagen zum -Interface" 

zwischen Kamera und Stativ und kann daher spezifischen 

Baumerkmalen jeder Kamera engepaBt werden. 

Eine weitere Ausgestaltung der Erfindung sieht vor. 
daB der Adapter eine Betatigungseinrichtung aufweist. 
die einerseits mit dem Filmtransportsystem der Kamera 
und andererseits mit der weiteren Taste am Handgriff 
in Wirkverbindung steht. Hierdurch wird der Adapter 
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vorteilhafterweise gleichzeitig auch zum "Interface" 
zwischen Kamera und Stativ fUr das Fllnitransportsystem 
der Kamera. 

Eine andere Ausgestaltvmg der Erfindimg sieht vor, daB 
der Adapter als rechteckiges Kastenprofil etwa von der 
T.ange der Kamerabreite ausgebildet und auf dessen Oberseite 
die Kamera befestigbar ist, wobei im Inneren des Kastenpro-- 
fils eine mit der Transporteinrichtung der Kamera verbiandene 
federruckstellbare Drehkuppliang vorgesehen ist, die 
uber ein flexibles Zugelement mit einero Schiebeteil 
verbunden ist, welches seinerseits Uber eine Offnung 
durch eine Ausnehmtmg auf der Unterseite des Adapters 
mit einem im Stativ angeordneten Betatigungshebel einerseits 
und mit einem Arm eines im Inneren des Kastenprofils 
angeordneten Winkelhebels andererseits in Wirkverbindung 
ssteht, wobei der zweite Arm des Winkelhebels eine Auslose- 
einrichtung betatigt. Dies ist eine gUnstige Gestaltung 
des Adapters selbst fUr lessen Handhabung und eine funk- 
tionssichere und einfache Konstmxktion in seinem Inneren 
zur Ausldsung der Kamera und zur Betatigung des Film- 
transportsysteras der Kamera. Zur ErfUllung aller notwendigen 
Funktionen gentigt ein einziger Betatigungshebel des 
Stativs, der uber eine einfache Ausnehmiang in den Adapter 
hineinreicht . 

In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung ist 
vorgesehen, daB der Betatigungshebel auf einer im Trager 
drehbar und axial verschiebbar gelagerten Schwenkachse 
befestigt ist, auf deren handgriff seitigem Ende ein 
weiterer Betatigungshebel befestigt ist, der durch entspre- 
chende Offnungen in den Handgriff hineinragt und dort 
von der Taste fUr den Filmtransport geschwenkt und von 
der Taste fUr die Auslosung axial verschoben wird. Dies 
•ist eine axxBerordentlich einfache mechanische Moglichkeit 
<alle Funktionen zu ubertragen. Durch den auBerordentlich 
einfachen mechanischen Aufbau wird naturlich gleichzeitig 
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grSBtmSglich ZuverlSssigkeit und VerschlexBarmut erreicht. 
Gleichzeitig wird hierdurch der zu betreibende fertigungs- 
technische Aufwand minimiert. wodurch die Gesamtkosten 
niedrig gehalten werden kCnnen. 

in weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist vorgesehen, 
dafl die Schwenk- und Verschiebebewegung gegen eine Vorlast 
einer Feder erfolgt. Hierdurch wird auf einfachste Art 
und Weise die RUckstellung in die Ausgangslage erreicht. 


Eine weitere Ausgestaltung der Erfindung sieht vor, 
daB die Taste rur den Film transport durch einen LMngsschlitz 
seitlich des Haltegriffes in diesen hinein und dort 
in einer LSngsfUhrung fUr einen Daumen erreichbar und 
verschiebbar gefUhrt und Uber einen Mitnehmer mit dem 
Betatigungshebel in Wirkverbindung gebracht ist. Diese 
Art der FUhrung und der Bewegungsrichtung der Taste 
fUr den Filmtransport am Haltegriff kommt in seiner 
Lage und seiner Bewegungsrichtung der Bewegungsfahigkeit 
eines menschlichen Daumens entgegen und ist daher ergono- 
misch giinstig gestaltet. Hierbei ist die notwendige 
yerbindung mit dem Betatigungshebel auflerst einfach 
ZU gestalten. 

Nach einer anderen Ausgestaltung der Erfindung ist vorge- 
sehen, daB die Taste fur die AuslSsung als Drucktaste 
fUr eine Zeigefingerbetatigung im Inneren des Handgriffes 
mit einer am Betatigungshebel anliegenden BetStigungsleiste 
verbunden ist. Hierdurch kann der Betatigungshebel mit 
der ihn tragenden Schwenkachse in jeder ihm moglichen 
Winkellage sicher von der Drucktaste fUr die Auslbsung 
betatigt werden, ohne daB die Drucktaste selbst hierdurch 
in ungunstiger Richtung belastet wUrde. 
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Nach einer erganzenden Ausgestaltung der Erfindung ist 
vorgeschlagen, daB die Betatigungsleiste als um eine 
Achse parallel zur Ebene der Schwenkbewegung des BetSti- 
gungshebels schwenkbarer Schwenkbligel ausgebildet ist. 
Dies ist eine besonders einfache tund funktionssichere 
Ausbildung der Betatigungsleiste. Gleichzeitig kann 
durch diese Art der Ausbildxang als Schwenkbugel der 
Weg fUr die Dinicktaste bis zur Auslosiang in einer geeigneten 
Oder gewunschten GroBenordnung iibersetzt warden, so 
daB die AuslSsung mehr Oder weniger empfindlich gestaltet 
we r den kann. 

Wiederum nach einer Ausgestaltung der Erfindung ist 
vorgesehen, daB der Handgriff als rechteckiges Kastenprofil 
ausgebildet ist \ind uber einen am Kastenprofil angeordneten 
Gelenkbolzen als Schwerikachse schwenkbar in entsprechenden 
Lagerbohrungen des Tragers gelagert und tiber einen zweiten 
im Trager unter Federvorlast parallel zum Gelenkbolzen 
verschiebbaren Arretierbolzen, der in eine entsprechende 
Bphrung des Handgriff es einrastet, in Benutzungslage 
arretiert ist. Die'se Art der Ausbildung des Handgriff s 
macht die Verwendung von Halbzeugprof ilen moglich, wodurch 
wiederum die Herstellkosten niedrig gehalten werden 
konnen. Gleichzeitig ermbglicht diese Ausbildung die 
sichere Anordnung des Gelenkbolzens fur die Schwenkbewe- 
gung, so dafi eine einfach gestaltbare, jedoch gleichzeitig 
dauerhafte und feste Gelenkverbindung fur eine Beweglich- 
keit um eine Achse geschaffen werden kann. Eine Arretierung 
in Gebrauchslage schafft ein starres System zwischen 
Handgriff und Trager, Da der Arretierbolzen unter Feder- 
vorlast steht, schnappt dieser selbstandig in die entspre- 
chende Arretierbohrung ein und wird dort sicher gehalten. 
Ein einfaches Herausziehen dieses Arretierbolzens sorgt 
fur das blitzschnelle Einschwenken des Handgriff s* 
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Nach einer ergSnzenden Ausgestaltung der Erfindung ist 
vorgesehen. daB nach Einschwenken des Handgriffes vam 
90' der Arretierbolzen in eine an entsprechender Stelle 
in einer Seitenwand des Handgriffs vorgesehene Arretier- 
zentrierung einrastet. Hierdurch kann mit dem gleichen 
Arretierbolzen auch die Arretierung in der eingeklappten 
Lage erreicht werden. Ein kurzes Lbsen dieses Arretier- 
bolzens sorgt dann fUr das einfache Schwenken des Hand- 
griffes in die jeweils andere Richtung, wobei bei Erreichen 
der jeweils anderen Richtung der Arretierbolzen selbstSndig 
wieder einschnappt. 

Eine andere Ausgestaltung der Erfindung wiederum sieht 
vor, daB Tr^er und Ausleger aus rechteckigem Oder quadra- 
tischem Kastenprofil gebildet und Uber einen Gelenkbolzen 
parallel zuin Gelenkbolzen des Handgriffes urn die Schwenk- 
achse schwenkbar miteinander verbunden sind. wobei in 
Gebrauchslage beide Telle Uber einen unter Vorlast einer 
Feder parallel zijm Gelenkbolzen verschieblichen Arretier- 
bolzen, der in eine entsprechende Gegenbohrung eingreift. 
arretiert sind. Auch hier erlaubt die Verwendung von 
Halbzeugprofilen eine kostengUnstige Fertigung und gleich- 
zeitig die konstruktive M5glichkeit von sicheren und 
starren Gelenkverbindungen. Der unter der Vorlast einer 
Feder stehende Arretierbolzen sorgt fUr eine starre 
Verriegelung in Gebrauchslage. die auflerdem blitzschnell 
Ibsbar als auch ebenso schnell einrastbar ist. 

Eine ergSnzende Ausgestaltung der Erfindung sieht vor, 
dafi im Trager und oberhalb des Arretierbolzens eine 
Sffnung vorgesehen ist. welche von einer Verschiebeplatte 
abgedeckt ist. die mit einem VerbindungsstUck mit dem 
Arretierbolzen verbunden ist. Dies ist eine besonders 
einfache und auBerdem sehr klein bauende MSglichkeit 
fUr eine Handbetatigung des Arretierbolzens am Handgriff . 
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BezUglich eines ari-leren Gelenkes wird in einer Ausgestaltung 
der Erfindung vorgeschlagen, daB der Arretierbolzen 
mit einem Kopf nach auflen Ubersteht unter den ein parallel 
zum Ausleger angeordnetes Blech greift. welches mit 
einer Griffleiste frei Ubersteht und bei Betatigung 
der Griffleiste den Arretierbolzen verschiebt. Diese 
Art der Betatigung fUr den Arretierbolzen kann auBerordent- 
lich flach gebaut werden, so dafl auch in diesem Bereich 
unniStig Uberstehende Teile vennieden werden kOnnen. 

In einer weiteren Auisgestaltung der ErfiTidung wird noch 
vorgeschlagen. daB das zweite Ende des Auslegers gabelfSnnig 
geschlitzt ist und die verbleibenden Stege eine Schwenk- 
achse tragen, ajaf der ein SchwenkstUck drehbar gelagert 
ist mit zwei rechtwinklig zueinander stehenden Seiten 
und einem verbindenden KreisbogenstUck, wpbei das Kreisbo- 
genstUck zwei urn 90» versetzte Vertiefungen aufWeist. 
in welche ein im Ausleger unter Federvorlast verschieblich 
angeordnetes Posit ionierstUck einrasten kann und wobei 
das SchwenkstUck rechtwinklig zu einer Seite und zur 
Achse rur das SchwenkstUck eine Schwenkachse fUr die 
Schulterstutze trSgt. Hierdurch wird auf recht einfache 
Weise die gewUnschte Beweglichkeit und Schwenkbarkeit 
fUr die Schulterstutze erreicht. Die Vertiefungen in 
Zusammenarbeit mit den unter Federvorlast stehenden 
PositionierstUcken kSnnen hierbei fUr eine Rasterung 
in gewunschten Stellungen der Schulterstutze sorgen. 

Nach einer ergSnzenden Ausgestaltung der Erfindung ist 
vorgesehen, daB die Schulterstutze im wesentlichen aus 
an ihrem einen Ende um etwa SO" aufklappbar miteinander 
verbundenen Haltem besteht deren zweite Enden uber 
ein flexibles Band miteinander verbunden sind, wobei 
der eine Halter auf der Schwenkachse fUr die Schulterstutze 
drehbar angeordnet ist. Hierdurch wird eine Gestaltung 
einer zusanmienklg^pbaren Schulterstutze erreicht. die 
bei fester Anlage an die Schulter nicht aufklappen und 
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damit ausweichen kann und die in ihrer Gestaltung dennoch 
die gewUnschte Gelenkigkeit zulMflt. 

Eine weitere Ausgestaltung der Erfindung sieht vor, 
daB der Halter im wesentlichen aus einer auf dem Trager 
angeordenten Bodenplatte mit einer Ausnehmung fUr den 
Betatigungsbehebel besteht deren Ruckseite in einem 
Abstand zur Bodenplatte zwei vorwarts gerichtete Krallen 
aufweist, die in entsprechende Fixierbffnungen des Adapters 
eingreifen, wobei auf der gegenUberliegenden Seite ein 
Riegel in einem Aiischlaggetiause fiir die erforderliche 
Axialfixierung und Niederhaltung des Adapters sorgt. 
Dies ist eine besonders einfache und funktionssichere 
Gestaltung des Halters der eine sichere Fixierung des 
Adapters und dessen schnelle Auswechselbarkeit gewShrlei- 
stet. 

In einer ergSnzenden Ausgestaltung der Erfindung ist 
vorgesehen. daB der Riegel unter der Vorlast einer Feder 
steht und Uber einen Kipphebel entriegelt werden kann. 
Auf diese Art \ind Weise kann eine Betatlgung des Riegels 
beim Einrasten des Adapters entfallen. Der Adapter mufl 
einfach mit seinen FixierBffhungen in die Krallen des 
Halters eingesetzt und nach vome gekippt werden, wodurch 
der Riegel zunSchst zurUckgeschoben wii*d und nachfolgend 
Uber seine Federvorlast einschnappt. 

Eine weitere ergSnzende Ausgestaltung der Erfindung 
sieht noch vor, daB die Bodenplatte einen Positionierbolzen 
aufweist, der in eine entsprechende Bohrung des Adapters 
eingreift. Dieser Positionierbolzen sorgt fur eine ganz 
exakte Positioniorung des Adapters auf der Bodenplatte 
und damit fur eine entsprechend exakte Positionierung 
der Kamera. Gleichzeitig werden hierdurch alle tibertragungs- 
elemente wahrend des Zusammensetzens xakt positioniert 
und kSnnen daher ohne Gefahr einer BeschSdigung ineinander- 
greifen. 
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Nach einer anderen ergSnzenden Ausgestaltung der Erfindung 
ist noch vorgesehen, daB der Gelenkbolzen leicht geneigt 
im Trager fest angeordnet ist und die Gelenkbohrung 
im Ausleger bei eingekl^ptem Ausleger mit gleicher 
Neigung ausgefUhrt ist. Auf diese Art und Weise kann 
das Gesamtstativ so gestaltet warden, daB in ausgeklapptem 
Zustand -beispielsweise fUr besondere Kamerafonnen- 
der Ausleger schr^ seitwarts gerichtet ist, 

Eine variiea^ende Ausgestaltung der Erfindung sieht noch 
vor, daB die Verbindung von Ausleger und Trager als 
Schiebeverbindung gestaltet ist. Auch eine Schiebeverbin- 
dung an genannter Stelle weist alle angestrebten raechani- 
schen und Handhabungsvorteile auf. Auch kann sie kosten- 
gUnstig hergestellt werden. 

Eine Erganzimg hierzu sieht nach der Erfindung vor, 
daB mit dem Trager etwa in Hdhe des Aufnahmeteils eine 
Schiebemuffe verbunden ist und der Ausleger in der Schiebe- 
muffe verschieblich und in Gebrauchslage formschliissig 
arretierbar angeordnet ist. Dies ist eine mechanisch 
gUnstige Gestaltung der gewunschten Schiebeverbindung. 

In weiter ergSnzender Ausgestaltung der Erfindung ist 
vorgesehen, daB eine unter TrMger und Schiebemuffe befestigte 
Platte beide Telle miteinander verbindet, wobei die 
Schiebemuffe auf der Platte vm eine Hochachse schwenkbar 
angeordnet ist. Durch diese Ausgestaltung kann problemlos 
auch eine gewunschte leichte Schraglage des Auslegers 
erreicht werden. Ist diese Hochachse gleichzeitig in 
geeigneter Weise schrSg im Raum liegend angeordnet, 
so ist eine entsprechende gewunschte Raumschwenkbewegung 
des Auslegers beispielsweise seitwarts und nach unten 
moglich. 
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Eine weiter ergMnzende Ausgestaltung der Erfindung sieht 
noch vor. daB die Schwenkb wegung der Schiebemuffe durch 
eine Arretierung rastbar ist. Hierdurch kbnnen auf einfache 
Weise verschiedene Schwenklagen des Auslegers als auch 
eine gewlinschte Endlage des Auslegers arretiert werden. 
sofem eine Arretierung des Auslegers nicht durch Anschlag 
am Trager bei Erreichen der Endlage gewUnscht Oder vorge- 
sehen ist. 

SchlieBlich ist nach einer Ausgestaltung der Erfindung 
noch vorgesehen, dafl der Ausleger als Hohlprofil ausgebildet 
ist in dem ein Profil gleiche- Querschnittsform angeord- 
net' ist. dessen Querschnitt Uber einen genUgend langen 
Teil IMngsgeteilt ist. wobei eine zweite HMlfte des 
Querschnitts abgetrennt und Uber einen Gelenkbolzen 
mit dem inneren Profil aufklappbar verbunden ist. Dies 
ist eine besonders gunstige Gestaltung einer zusammenklapp- 
baren Schulterstlitze , die in zusaimnengeklapptem Zustand 
in den Ausleger axial hineingeschoben werden kann und 
damit keinen zusStzlichen SuBeren Platz benotigt. 

Die Erfindung soil nun anhand der beigefUgten Zeichnongen. 
in denen ein Ausfuhrungsbeispiel dargestellt ist, naher 
beschrieben werden. 

Es zeigen: 

Figur 1 Stativ in Gebrauchsstellung und 

Seitenansicht 
Figur 2 Ansicht in Richtung des Pfeiles A 

nach Figur 1 
Figur 3 Ansicht wie Figur 2. Jedoch um 90« 

geschwenkt 

Figur 4 Ansicht in Richtung des Pfeiles B 

nach Figur 1 
Figur 5 Ansicht wie Figur 1, jedoch Stativ 

zusammengeklappt 
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Figur 6 Ansicht wie Figur 4, jedoch Stativ 

zusaifflnengeklappt 
Figur 7 Ansicht in Richtung des Pfeiles C 

nach Figur 6 
Figur 8 Einzelteil 
Figur 9 Schnitt G-H nach Figur 17 
Figur 10 Schnitt A-B nach Figur 9 
Figur 11 Schnitt C-D nach Figur 9 
Figur 12 Schnitt E-F nach Figur 9 
Figur 13 Schnitt 0-P nach Figur 17 
Figur 14 Schnitt Q-R nach Figur 18 
Figur 15 Schnitt K-L nach Figur 20 
Figur 16 Prinzipskizze fUr Adapterrasterung 
Figur 17 Draufsicht iin Griffbereich 
Figur 18 Schnitt U-V nach Figur 13 
Figur 19 Schnitt W-X nach Figur 13 
Figur 20 Ansicht in Richtung des Pfeiles D 

nach Figur 15 mit Bruchausschnitten 
Figur 21 Schnitt I-I nach Figur 15 
Figur 22 Schnitt M-N nach Figur 17 
Figur 23 Schnitt II-II nach Figur 26 
Figur 24 Schnitt III-III nach Figur 26 
Figur 25 Schnitt IV--IV nach Figur 23 
Figur 26 Schnitt V-V nach Figur 24 
Figur 27 Teilansicht in Richtung des Pfeiles 
E der Figur 28 nach Einschwenkung 
in Richtung des Pfeiles F in Figur 28 
Figur 28 um 180^ schwenkte Variante eines 

Stativs nach Figur 1 
Figur 29 Schnit VI -VI nach Figur 28 
Figur 30 Ansicht in Richtung des Pfeiles G 

nach Figur 28 mit Teilausschnitten 
Figur 31 Ansicht in Richtung des Pfeiles H 
nach Figur 30 
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Das Schulter-Hand-Stativ besteht im wesentlichen aus 
einem Trager 5 (Figur 1) an dessen vorderem Ende ein 
Handgriff 6 Uber eine gelenkige Verbindung 11 mit dem 
Trager 5 verbunden ist. Am Handgriff 6 ist eine Taste 
10 beispielswelse fUr die AuslBsung eines fotografischen 
cerates 2 sowie eine Taste 18 beispielswelse fUr den 
Filmtransport am GerSt 2 vorgesehen. Am anderen Ende 
des Tragers 5 des Schulter-Hand-Stativs 1 ist eine weitere 
verbindung 12 vorgesehen. an welcher ein Ausleger 7 
Mt dem Trager 5 verbunden ist und zwar derart. daB 
der Trager 5 bei Benutzungshaltung links vom Ausleger 
7 angeordnet ist. Beide Verbindungen 11 und 12 am Trager 
5 weisen eine Schwenkachse 13 bzw. 14 auf. wobei um 
die Schwenkachse 13 der Handgriff 6 und urn die Schwenk- 
achse 14 der Ausleger 7 schwenkbar ist. 

Am zweiten Ende 8 des Auslegers 7 ist dieser gabelf6rmig 
ausgenommen. wobei die verbleibenden SeitenwSnde der 
Gabel als Halterung fur eine Schwenkachse 16 verwendet 
werden. welche als Schwenkachse fUr ein Schwenkstttck 
59 dient (siehe Figur 8) welches Uber zwei rechtwinklig 
zueinander angeordnete Seiten 60 und 61 verfUgt, die 
Uber ein KreisbogenstUck 62 an ihren Enden miteinander 
verbunden sind. Das KreisbogenstUck 62 weist Vertiefungen 

63 und 64 auf. in welche beispielswelse eine federbelaste- 

te Kugel als Raster oder Arretlerelement einrasten kann. 

Diese federbelastete Kugel kann axial verschieblich 

im Inneren des Auslegers 7 angeordnet sein. 

in die Seite 61 und senkrecht zu dieser ist eine Schwenk- 
achse 17 eingesetzt. auf welcher der Halter 66 der Schulter- 
stutze 9 schwenkbar gelagert ist. Der Halter 66. ist 
darUber hinaus mit einem zweiten Halter 65 zusammenkl^p- 
bar mit einer Verbindung 15 verbunden, wobei die frexen 
Enden des Halters 65 und 66 mit einem flexiblen Band 
67 miteinander verbunden sind. welches als Auflage fur 
die Schulter dient. Gleichzeitig werden auf diese Art 
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bei einer Benutzung des Stativs 1 durch den Druck auf 
das flexible Band 67 durch die Schulter die Halter 65 
und 66 nach innen zur Schulter hin bewegt, so daB die 
Schulter fest umschlossen wird. 

Etwa im Bereich der Verbindung 12 am Trager 5 ist ein 
Halter 4 rait dem Trager 5 verbunden in welehen ein Adapter 
3 eingesetzt werden kann. Der Adapter 3 ist hierbei 
auf die AnschluBmaBe und die Lage der Bedieneinrichtungen 
am Gerat 2 angepaBt. 

Zur Bedienung eines Ger^tes 2 nach dem AusfUhrungsbeispiel 
ist der Adapter 3 als rechteckiges Kastenpr*ofil 25 ausgebil- 
det, welches auf seiner Oberseite 27 das Gerat 2 tragen 
soil und hierzu eine dem Gerat 2 angepaBte Lange 26 
aufweist. Die reine Befestigung des Gerates 2 kann hierbei 
an die Moglichkeiten dieses Gerates angepaBt sein. Bei- 
spielsweise konnte ein Gewindebolzen 89 vorgesehen sein, 
welcher in das Stativgewinde des Gerates 2 eingeschraubt 
wird* Auf diese Art und Weise ist das Gerat 2 zwar an 
der Oberseite 27 des Adapters 3 befestigt, jedoch nicht 
gegen Losdrehen mit entsprechendem Verschwenken gesichert. 
Eine seiche Sicherung kann in beliebiger Weise, beispiels- 
weise durch Einsetzen einer zweiten Schraube erfolgen. 
Sie ergibt sich im AusfUhrungsbei spiel Jedoch von selbst 
durch die notwendige Verbindung des Adapters 3 mit dem 
auf der Unterseite des Gerates 2 vorgesehenen Anschluflteil 
fUr den Filmtransport. In dieses AnschluBteil greift 
eine im Adapter 3 drehbar gelagerte Drehkupplung 28 
ein, welche hierdurch einerseits die Verbindung mit 
der Filmtransporteinrichtung der Kamera herstellt und 
andererseits eine Verdrehsicherung des gesamten Gerates 
2 darstellt, wodurch dieses gegen Losen imd Verschwenken 
gesichert ist* Die Drehkupplung 28 ist im Innem des 
Adapters 3 umfaBt von einem elastischen Zugelement 29* 
dessen eines Ende an der Drehkupplung 28 befestigt ist 
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„„<, .lessen fretes Snde an einem Schiebetello 19 befest.gt 
ist. Das Sohlebeteil W ist in Langsrichtung aes Adapters 
3 bewegllch una «elst ine Wfnung 29 aut. in welche 
IXL.^^^^ " elngreift der aux^n 
ohende Ausneh«ung 30 in das Innere des Adapters 3 hlneinge 


fUhrt ist. 


pas schlebeteil 19 liegt an seiner RUcKseite ». elnem 
WlnKalhebel 20 an.dessen Schwen^hse 110 P'r.Uel^r ^erscbie- 
bericbtung des Schiebeteils 19 liegt. so daB eina rexne 
Verscbiebebewegung des Schiebeteils 19 den Win^e hebel 
20 nicht bet«igt. Wird das Schiebeteil 19 nun xn Langa- 
rlchtong des Adapters 13 be-egt. so wird glexob.eitig 
Zr L da^t ebenfalla bewegte elastiscbe Zugelen.ent 
29. die DrehRupplung 28 gedreht. die hlerdurcb Ihrerselts 
ale Fllmtransportelnricbtong des Ger^tes 2 in ge^hter 
weise betatigt. Die RUcRatellung In Aosgangsposxtxon 
.ann bierbei. de nach A^sfUbrungsror™. durcb 
vorgesenene Elnrichtungen erfolgen aXs aucb 
dadLb. daB das an der Dreb^upplung J^^-^^-^^^^^; 
sche zugele-ent 29- gleichzeitig »xt exner Zugfeder 
verbunden ist. die da-it fUr die .ot«ndig. BUckstellung 
in Ausgangsposltlon sorgt. 

.:«4. m-i-h plner Ausloseeinrichtinig 
Der Wxnkelhebel 20 xst mxt einer a 

-32 verbunden. die ihrerseits mit dem ^-^"^^^^ 
Gerat 2 verbunden ist. Eine Kippbewegung des Wlnkelbebels 
20 wlrd auf den AuflBser 32 als Langsverschlebung Ubertragen. 
der biardureb sainerseits den Ausiaser 23 
batatigt. U» dies .u errexcban. »uB das Sobxebeteil 

19 sankracht seiner bisher beschriebenen Bewegungsrxch- 
tung verscboban werden. Aucb diese Bewegungsrxchtung 

.ie spater beacbrieben wird. vom Betatigungshebel 
24 bclrkt. Durch eine solcbe Verscbiabericbtung drucUt 
aas schiebeteil 19 gegen den a™ 21 des Winkelbebals 

20 -odurcb als Folge der hi.rdurcb verursacbten Drebu.^ 
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um die Achse 110 des Winkelhebels 20 der Arm 22 des Winkel- 
hebels 20 ebenfalls betatigt wird, der hierdurch eine ent- 
sprechende Schiebebewegung in die Ausloseeinrichtung 32 ein- 
leitet- 

NatUrlich lassen sich in den Adapter 3 auch weitere 
Bewegungseinrichtungen fUr Betatigungen einbauen, die 
in Abhangigkeit zur Auslc5sung oder zum Filmtransport 
stehen, wie beispielsweise eine Betatigungstaste fiir 
einen MeBwertspeicher am Gerat 2, sofem eine solche 
Einrichtung am Gerat 2 vorgesehen ist. Die notwendigen 
Auslosebewegungen kSnnen hierbei allesamt durch den 
Betatigungshebel 24 eingeleitet werden. 

Um einen raschen und problemlosen Kamerawechsel zu ermog- 
lichen und dennoch immer die notwendige prSzlse Relativ- 
lage de^ Adapters 3 zum Betatigungshebel 24 zu erreichen, 
weist der Adapter 3 auf seiner RUckseite im AusfUhrungs- 
beispiel FixierSffnungen 73 und 74 auf. In diese Fixier- 
offtiungen 73 imd 74 greifen Krallen 71 und 72 ein, die 
an der RUckseite 70 der Bodenplatte 68 des Halters 4 
gebildet sind- Hierdurch wird die erste Grobfixierung 
erreicht. Zur Feinpositionierung ist in der Bodenplatte 
68 ein Positioni erbolzen 79 vorgesehen, der in eine 
entsprechende Bohrung 80 im Boden des rechteckigen Kasten- 
profils 25 des Adapters 3 eingreift. Nach einem durch 
Verkanten und Ruckwartsschieben durchgefUhrten Einsetzen 
der Krallen 71 und 72 in die FixierSffnungen 73 und 
74 (siehe Figur 16) kann der Adapter 3 abwSrts geschwenkt 
werden, wodurch der Positionierbolzen 79 in die Bohrung 
80 eingreift und hierdurch den Adapter 3 feinausrichtet. 
Auf seiner Vorderseite weist das rechteckige Kastenprofil 
eine Offnung 90 auf, in welche ein unter der Vorlast 
einer Feder 77 stehender Riegel 75, der in einem Anschlagge- 
hMuse 76 verschiebbar angeordnet ist, einrastet. Um 
den Adapter 3 wieder vom Halter 4 zu trennen, ist es 
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, . V, rf<.n Rieael 75 durch einen Druck 

auf den KlpphebeX 78 aus ae ^^^^^ ^ochgeMppt 

so daB der Adapter 3 an dieser s. _ 

^ trennen nacn vorne »>s d n K^le 

^Uenp^ne . J;-^- .^^Te::! 
Uber Schraaben 91 and 92 a" g 

„-„ 1. Adapter 3 auslBaende BetMtigungshebel 
Der alle Bewegungen 1» Adapter arehbar 
24 1st innerhalb des TrSgers V , ,,^,rten 

^ „lal verscMebba. in . de dtr sle^acnse 

Schwenkachse 33 "''^f^; "^J"; .^itaren Bet«lgungshebel 
33 1st nle^el ^We t „.t e.ne^ ^ ^ ^^^^^ 

3. ^'^^'^-J- ..s recbtedges KastenprofU 

irbUdtrrdgrl^es e m ..sen nineln^t. ^der^der 
Saltenwand 48 segenUberXlegenden 3e te™.and^aes ^^^^^^^ 
6 .elst dieser einen L^ngsschl.t. 38 a^. 

. iA fllr den Fllintransport am Oerax^ 

eine Taste 18 lUr d verschlebebewegong m dar 

innen geftflirt und In j3t. Die 

^sfUhr«« 39 Innen 1» J J,^!^ .erbnndan. 

. r desTtMtlgungshebala 34 anliagt md dleaen 
der am Ende dea B«t»'^^ <,le Taste 18 

Ml verschlabong mitni^nt. Hird abwttrtsbe- 
belsplelswelse vom Daumen "'^^'^'^^^iZ^.r Bat«i- 
so «lrd ---- riot"-^ sTblLnse 33 und 
gungshabel 34 und "^^^ gesch^nkt. Blardurch 

welter dar Bet.t.^sbabel 24 g ^^.^...^ne 

=ra:rdr=rs^ - - — 

beschriebenen Folgen. 

seiner vorderen Scbmalselte <"^;^/^^ 
Handgrtff 6 noch die nach innen gefuhrta Taste 
^\ann au* elnem elnfaoben ™««gsbol.en Oder m 
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sdnstiger geeigneter Weise axial verschieblich gefUhrt 
sein. Des weiteren ist im Inneren des Handgriffs 6 eine 
als Biigel ausgebildete Betatigungsleiste 41 um eine 
Achse 42 schwenkbar angeordnet. Weiterhin kann hierbei 
ein Druckstuck 95 auf der Achse 42 schwenkbar vorgesehen 
sein, welches am zweiten Arm 41' der Betatigungsleiste 
41 anliegen kann. An seinem freien Ende kann dann das 
Druckstuck 95 von der Taste 10 betatigt werden, wodurch 
infolge der Bewegung des Druckstiicks 95 ebenfalls die 
Betatigungsleiste 41 um ihre Achse 42 geschwenkt wird. 
Der zweite Arm 41 • der Betatigungsleiste 41 liegt am 
Betatigungshebel 34 an, so daB infolge der Schwenkbewegung 
der Betatigungsleiste 41 der Bet3.tigungshebel 34 und 
damit die Schwenkachse 33 axial verschoben we3?den. Diese 
Axial verschiebung erfolgt hierbei gegen die . Kraft der 
Feder 37 welche am halterseitigen Ende des Tragers 5 
als Spiral druckfeder angeordnet ist, Hierbei kann die 
Spiraldruckfeder 37 gleichzeitig so ausgebildet werden, 
daB sie auch die Riickstellung der Schwenkbewegung der 
Schwenkachse 33 bewirkt, well hierfur ja nur auBerordentlich 
geringe Krafte erforder^lich sind. Naturlich kann fUr 
die Rucks tel lung der Schwenkbewegung auch ein unabhangiges 
Federeleinent vorgesehen sein. 

Am Druckstuck 95 sorgt ein Anschlag 96 dafiir, daB die 

Taste 10 fur die Auslosung nicht zu weit eingeschoben 

werden kann* wobei Taste 10 -wie im Ausflihrungsbeispiel- auch 
am Anschlag 96 anliegen kann. 

Zur Herstellung der Verbindung 11 des Handgriffes 6 
mit dem TrMger 5 ist der Handgrif f - 6 auf dem freien 
Ende eines Gelenkbolzens 43 Uber die Seitenwand 48 be- 
festigt. Der Gelenkbolzen 43 ist in entsprechenden Lager- 
bohrungen 44 und 45 im Trager 5 schwenkbar gelagert und 
in beliebiger Weise gegen axiales Herausschieben gesichert. 
Die Gesamtanordnung ist hierbei so, daB sich der Handgriff 
6 neben dem Trager 5 befindet und nicht etwa darunte:*. 
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r.at fur einen einfachen Aufbau vn<^ 
Diese Anordnung sorgt fur exne otativs 1 in 

rur eine ruhige Handhabung des gesamten Statavs 1 

. dem auf der anderen Seite neben dem Trager 

Verbindung mil dem auf ^ ^^^^^ 

«ell alle Ele»ente tebenelnander gelegt weraen 

H»= HandzrirfB 6 belsplelswcise in aer 
zur Arretierong aes Handgnii ^ 

^- - I darBsstellten Stellung, weisi 
in F>gur 1 "^8°=; ^„t,r to. G.Xanlcbol.an 

, .exche von emer ver^chiebeplatte 

M abgeaeokt .ira die auf i ,^^,,„,^,3tUcK 55 tr^t 
stuc. 55 aufwexst. Di-es ^^^^^^^^ 

einen f,/" De. *.retierb<.i.en 

bolzens 43 parallel ^ ^^^^^^ 

,e stebt seitXicb Uber aen Trager ^ ^ 

diesem uberatehenden Stuck in ^^^^^ 

o.ff.nwand 48 des Bandgri«s 6 ein. m u 
der seiten»and 48 jegXiches Verschwenken sicher 

aer Handgr-ff « ^^'"JJ^^^^ VersebiebepXa«e 
u„d Starr ^, j,,^, „, ,,eht den Arretier- 

S4 in Bichtung ^'^J'^^^ 'J daB nur«ehr 

t^l^en 46 aus der SchwenkpfeiX 
der Handgriff 6 in der in Figur 10 
angeaeuteten Weise eingeKXappt werden kann, 

nacb Einkxappen paraXXel ^ ^/;^tch in dieser 

ist dargesteXlt in den Flguren 5 6 .^d 7 ^ 
^e kar. eine der Bohrung 4, ^^^^^^^'^'^J^^^^ 3ein. 
oar seitenwana 43 .3 -g ^-^^^ I _,,,,,ar 

^t "er:" ist nalxicb auab ^gXicb. den Arretiar- 
: len irtn Arretierricbtung durcb ein. Fader vorbeXastat 
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zu halten. 

Der Ausleger 7 ist in ganz ahnlicher Weise wie der Handgriff 
6 schwenkbar am Trager 5 angeordnet. Der hierzu errorder- 
liche Gelenkbolzen 49 ist nunmehr allerdings im Trager 
5 Starr befestigt und der Ausleger 7 ist, wie in Figur 
21 dargestellt, schwenkbar auf dem Gelenkbolzen 49 angeord- 
net, wobei auch hier eine Sichertmg gegen seitliches 
Herausfallen in beliebiger Weise erfolgen kann. Hindestens 
in Gebrauchsstellung ist hierbei der Ausleger 7 uber 
den in ihm parallel zur Achse des Gelenkbolzens 49 ver- 
schieblich angeordneten Arretierbolzen 50 arretiert. 
Hierzu greift der Arretierbolzen 50 in eine entsprechende 
Gegenbohrung 51 im Trager 5 ein und steht in dieser 
Lage unter der Vorlast einer Feder 52. 

Der Arretierbolzen 50 weist auf seiner AuBenseite einen 
Kopf 56 auf, unter den ein Blech 57 greift, welches eine 
auBen uberstehende Griff leiste 58 auf weist. Wird die 
Griff leiste 58 in Richtung des Pfeils 98 betatigt, so 
wird hierdurch oer Arretierbolzen 50 gegen die Kraft 
der Feder 52 angehoben, wodurch die Arretierung zwischen 
Trager 5 und Ausleger 7 - aufgehoben wird. Trager 5 und 
Ausleger 7 konnen nunmehr zusammengeklappt und parallel 
nebeneinander gelegt werden. Blech 57 mit Griffleiste 
58 stehen hierbei wegen ihrer flachen Bauart kaum uber. 
Es ist auch denkbar in diesem zusanHoengeklapptem Zustand 
beispielsweise den Gelenkbolzen 49 in beiden Bauteilen, 
namlich dem Trager 5 und dem Ausleger 7, schrag anzuordnen. 
Hierdurch erhalt der Ausleger 7 in ausgeklapptero Zustand 
eine von der Schraglage des Gelenkbolzens 49 abhangige 
Schraglage, wie sie in Fig,4 und Fig .21 durch die gestrichelte 
Lage angeaeutet ist. Ist die Schraglage des Gelenkbolzens 
49 nicht nur in einer Ebene sondem in zwei zueinander 
senkrechten Ebenen, also raumlich, vorgenommen , so ist 
es moglich dafl der Ausleger 7 beim Ausschwenken nicht 
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nur seitlich schrag sondern auch schrSg nach unten in 
ausgeklapptem Zustand steht, wie das als zweite Ebene 
in der gestrichelten Darstellung in Figur 1 veranschaulicht 
ist. Eine solche Anordnung des Auslegers 7 kann in besonde- 
ren Anwendungsfallen vorteilhaft sein. 

Auch die SchulterstUtze 9 weist eine besonders vorteilhafte 
Beweglichkeit auf und ist zusammenklappbar. Hierzu ist 
der Ausleger 7 an seinem freien Ende geschlitzt tind 
weist eine von den' verbleibenden Wanden des Auslegers 
7 getragene Schwenkachse 16 auf. Auf dieser Schwenkachse 
16 drehbar gelagert ist das bereits beschriebene Schwenk- 
stUck 59 in der eingangs bereits beschriebenen Weise. 
Wie eingangs bereits beschrieben, lassen sich die Halter 
65 und 66 der SchulterstUtze 9 zusammenlegen und in 
diesem Zustand durch Verschwenken des Schwenkstucks 
59 urn die Schwenkachse 16 an den Ausleger 7 anlegen. 
Ira Gebrauchszustand kann die SchulterstUtze 9 noch um 
die Schwenkachse 17 geschwenkt werden, wie in Figur 3 
dargestellt, so daB bei gleich stabiler Lage der Schulter- 
stUtze auch Aufnahmen im Hochformat problemlos mbglich 
sind. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel einer alternativen AusfUhrung 
der Gestaltung des Auslegers ist in den Figuren 27 bis 
31 dargestellt. Nach diesem AusfUhrungsbeispiel weist 
ein Trager 5' an seinem adapterseitigen Ende eine Platte 
82 auf der dem Adapter gegenUberliegenden Seite des 
Auslegers 5* -also unteri- angeordnet auf. Im Ubrigen 
ist der TrSger 5* identisch mit dem bereits beschriebenen 
TrSger 5. Auf der Platte 82 ist in Gebrauchshaltung 
rechts neben dem Trager 5* eine Schiebemuffe 81 angeordnet, 
die auflen einen quadratischen Querschnitt haben kann 
und die auf der Platte 82 um die Hochachse 83 schwenkbar 
angeordnet sein kann. Es ist zur Erzeugung einer rSuralichen 
Schragschwenkung der Schiebemuffe 81 auch m'dglich, in 
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der Bodenplatte 68 eine zweite Hochachse 84 zur Lagerung 
der Schiebemuffe 1 vorzusehen, die gegenUber der Hochachse 
83 entsprechend seitlich verse tzt ist, wie in Figur 
31 dargestellt. 

Die Schiebemuffe 81 kann innen ausgebildet sein ziir 
verschiebllchen Auftiahme elnes Auslegers 7' von kreisferm£- 
gem Querschnitt. Der Ausleger 7* mit ki^isfbrmigem Quer- 
schnitt kann hierbei als Rohr ausgebildet sein. Zur 
Arret ierung des Auslegers 7* in Gebrauchsstellung (Figur 
30) konnen in der Schiebemuffe 81 Versenkungen Oder 
6ffnungen vorgesehen sein, in welche KugelkSiper 99 einrasten 
konnen ohne hindurchzufallen. In das Ende des Auslegers 
7* an der Selte der Schiebemuffe 81 ist ein Kafig eingesetzt 
der solche Kugeln 99 tragt imd gegeneinander separiert. 
In den Kafig eingesetzt ist ein verschiebbarer Stiitzdom 
102 mit einer Rille 100 zur Aufnahme der Kugeln 99. 
An seinem inneren Ende weist der Stiitzdom 102 einen 
Kragen 103 auf > an welchem sich eine Spiraldruckfeder 
101 abstutzt* welche auf ihrer zweiten Seite am nicht 
naher bezeichneten Kafig fUr die Kugeln 99 anliegt, 
Hierdurch wird von der Feder 101 der Stutzdorn 102 immer 
so belastet, daB die Kugeln 99 in den hierfiir vorgesehenen 
Offnungen im Ausleger 7" gefangen sind. Der Ausleger 
7' ist hierdurch sicher arretiert in der Schiebemuffe 
81- Ein zu weites Durchziehen des Stutzdoms 102 durch 
die Feder 101 wird hierbei von dem Kragen 104 verhindert. 
Auf die Art der Arretierung kommt es jedoch nicht an, 
es ist auch ohne weiteres ein einfacher Querbolzen als 
Arretierung fUr den Ausleger 7" in der Schiebemuffe 
81 mbglich. 

Innerhalb des als Rohr ausgebildeten Auslegers 7* ist 
von dessen zweitem Ende her ein weiteres Rohr, welches 
die Schulterstutze .9' bildet, . verschiebbar angeordnet. 
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an ihrem inneren ""^ er 7- an dem Kragen 103 

zur Anlage gebracht ond ^ ^ «rschleben 

rTerrl r JlXUne Ve....^ .... 

-rebT-r^rr daB Heran.a..en der Sen.«e. 

stUtze 9' verhindert wird. 

c V. i4.«r.««it2e 9' mUssen nicht unbedlngt 

toelsfo™.gen Que-e.». ae« ProfU dcs 

aafl das Profxl 87 der ^. ^^^^ 

.„axe.ers 7. •-^^^ ''^^^^ 
erforderlxch d^ » ausgebildet ist, Me 

aie schulterstu^e^ 'ilJItertal .it kreisWrmU™ Q"— 
kann ebensogat aos yolln«.terlai . testehen. 
schnitt (wegen des Querschnltts ,des Auslegers 

0.e rcr™ -^ebUdete 

besc^Ubenen --""^^ere de P Ju. a..gescbxmt 
Ende her m exner Hxttenebene ^ ^^,3,hnittshMlfte 

85 getrennt. Diese zweite w ^ _ 

„„„ an ame. GelenkstUcK 88 In der in ^^^^ ^^^^ 

aargesteuten Weise _^be.eat,gt 

"";:l%o"^riirirrr "buuers«.t« angeordnet 

rtt:^^ -ager. i. ^ ^^z.^:^ z 

^ederu» "\ verbunden =ein K»nnen. .s 
SchuXterauflage o.er.cbnittshSlfte 8S in 

''\r Z Pfeiis F nacn Pigur =8 ein.u.lappen und 

Richtung des i'ieix£> 
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danach in diesem eingekls^jpten Zustand die SchulterstUtze 
9" in den Ausleger 7' hineinzuschieben und nach dem 
Ausfuhrungsbeisplel dadurch gleichzeitig die Verriegelung 
ees Auslegers ?• zu losen, der dann seinerseits in der 
Vert;chiebemuffe 81 parallel ziam Trager 5» verschoben 
we-rden kann und damit neben diesen gelegt werden kann. 
r.^niit ist dieselbe Anordnung wie bei dem bereits beschriebe- 
nen Klappmechanismus erreicht. 

Nach dem Ausfuhrungsbeisplel wei*den die Signale der 
Auslosetaste 10 und der Film transport taste 18 Uber entspre- 
chende mechanische Einheiten auf das Ger^t 2 Ubertragen. 
Eine solche Obertragung ist natUrlich ebenfalls elektrx)- 
magnetisch mbglich. So kann beispielsweise das Schiebestiick 
19 als Anker einer Spule ausgebildet sein, die bei Betati- 
gung eines anstelle der Taste 18 vorgesehenen Knopfes 
imter Strom gesetzt wird. Die hierfUr notwendigen Batterien 
konnen problemlos im Handgriff 6 und ggfls. zusStzlich 
im Trager 5 angeordnet werden. Es genugt dann anstelle 
der Mechanik fUr die Taste 18 ein Druckknopf mit einem 
entsprechenden elektrischen Kontakt, Die unter Strom 
gesetzte Spule zieht dann das als Anker ausgebildete 
Schiebeteil 19 ein und verursacht somlt die gewunschte 
Bewegung. Es ist aber ebenso gut denkbar, daB zur BetStigung 
der Filmtransporteinrichtuung des Cerates 2 im (SerSt 
selbst Oder im Adapter 3 ein normaler Elektromotor vorge- 
sehen ist, der dann von der Taste 18 bzvr. dem entsprechen- 
den elektrischen Schaltkontakt geschaltet wird. 

Gleiches bietet sich auch fUr die AuslOsebetatigung 
an* Auch hier kann beispielsweise die AuslSseeinrichtimg 
32 als Anker eines Elektormagneten ausgebildet sein 
der -von der Taste 10 unter Strom gesetzt- ebenfalls 
die gewUnschte Bewegung erzeugt. 
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Insgesamt hat jedoch die mechanische Ausfuhrung den 
Vorteil von Batterien oder sonstigen Stromquellen unab- 
hSngig zu seln. 

Mit dem erflndvuigsgemMfien Stativ wird ein Gerat vorge- 
schlagen, welches einfach herstellbar, sicher handhabbar 
und dennoch auf kleinstem Raum zusammenklappbar ist. 
Die besondere Anordnung der einzelnen Baugruppen gew^r- 
leistet eine besonders gunstige und daher stabile Schwer- 
punktlage eines fotograf ischen Gerates und daher eine 
sichere und mlihefreie Bedienung und Fuhrung der Kamera. 
Gleichzeitig wird durch diese besondere Anordnung erreicht, 
daB die Sucherlage der Kamera in einer angenehmen Ebene 
fur das Auge des Bedieners liegt, so daB eine ermiidungs- 
freie Kopfhaltxing erreicht wird. Die Befestigung der 
Kamera selbst ist sicher und verhindert ein LSsen und 
Verschwenken der Kamera in Hochformatlagen. 

Durch den besonderen Aufbau wird ebenfalls erreicht , 
daB die notwendigen wichtigsten Bedienelemente fUr die 
Kamera, nSmlich die AuslSsung und der Filmtransport 
und bei Bedarf weitere BetSLtigungen wie z.B. die BetSti^ung 
des Meflwertspeichers einhandig vom Handgriff des Stativs 
aus sicher durchgefuhrt und beherrscht werdeh kohnen, 
so dafl bei ruhiger Kameralage eine schnelle Bildfolge 
problemlos moglich wird. ZusStzlich zu befestigende 
Cerate wie z.B. Drahtausl5ser, sind zum Betrieb der 
Kamera nicht raehr erforderlich. Wenn die Kamera mit 
ihrem Adapter eingesetzt ist, ist sie betriebsbereit. 


Liste der verwendeten Bezugszeichen 


1 Schulter-Hand-Stativ 

2 rotografisches Gerat 

3 Adapter 
A Halter 

5 Ti^ger 
51 Trager 

6 Handgriff 

7 Ausleger 
?• Ausleger 


8 

zweites Ende des Auslegers 

9 

SchulterstUtze 

9' 

Schulterstiitze 

10 

Taste 

11 

Verbindung am Trager 

12 

Verblndimg am Trager 

13 

Schwenkachse 

14 

Schwenkachse 

15 

Verbindung an der SchulterstUtze 

16 

Schwenkachse 

17 

Schwenkachse 

18 

Taste 

19 

Schiebetell 

20 

Winkelhebel 

21 

Arm des Winkelhebels 

22 

Arm des Winkelhebels 

23 

Ausloser 

24 

Betatigungshebel 

25 

rechteckiges Kastenprofil 

26 

Lange 

27 

Oberseite 

28 

Drehkupplung 

29 

dffnung 

291 

elastisches Zugelement 

30 

Ausnehmung 


31 Unterseite 

32 Ausloseeinrichtung 

33 Schwenkachse 

34 Betatigungshebel 

35 Offnung 

36 dffnung 

37 Feder 

38 LSngsschlitz 

39 LSngsfUhriang 

40 Mitnehmer 

41 Betatigungsleiste 
41* zweiter Arm 

42 Achse 

43 Gelenkbolzen 

44 Lagerbohrung 

45 Lagerbohrung 

46 Arretierbolzen 

47 Bohrung 

48 Seitenwand 

49 Gelenkbolzen 

50 Arretierbolzen 

51 Gegenbohrung 

52 Feder 

53 Offnung 

54 Verschiebeplatte 

55 Verbindungsstuck 

56 Kopf 

57 Blech 

58 Griffleiste 

59 Schwenkstuck 

60 Seiten 

61 Seiten 

62 KreisbogenstUck 

63 Vertiefung 

64 Vertiefung 

65 Halter 
65 Halter 
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67 flexibles Band 

68 Bodenplatte 

69 unbenutzt 

70 RUckseite 

71 Kralle 

72 Kralle 

73 FixierSffnung 

74 Fixier5ffnung 

75 Riegel 

76 Anschl€iggeh3.use 

77 Feder 

78 Kipphebel 

79 . Positionierbolzen 

80 Bohrung 

81 Schiebemuffe 

82 Platte 

83 Hochachse 

84 Hochachse 

85 zweite Querschnittshalfte 

86 Gelenkbolzen 

87 Profil 

88 Gelenkstuck 

89 Gewindebolzen 

90 Sffnung 

91 Schraube 

92 Schraube ■ 

93 LagerstUck 

94 LagerstUck 

95 Druckstuck 

96 Anschlag 

97 Pfeil 

98 Pfeil 

99 Kugel 

100 Rille 

101 Feder 

102 StUtzdom 
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103 Kragen 

104 Kragen 

105 Platte 

106 SchiebehUlse 

107 Gegenstlick 

108 Bugel 

109 BUgel 

110 Schwenkachse 


o 
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Schutzansprtiche 

1. Schulter-Hand-Stativ fUr fotografische Gerate mit einem 
Aufnahmeteil (3,4), welches auf einem Trager angeordnet 
ist, der einerseits mit einem Handgriff und anderer- 
selts mit einem Ausleger ver^bunden ist, wobei das 
zweite Ende "des Auslegers mit einer zusammenklappbaren 
SchulterstUtze verbunden ist und wobei der Handgriff 
eine Taiste aufweist, die mit dem Gerat zur Ausl5sung 
in Wirkverbindung steht, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Aufnahmeteil (3,4) im wesentlichen aus einem 
am Trager (5) angeordneten Halter (4) mit einem form- 
schlussig einrastbaren Adapter (3) besteht und daB 
die Verbindungen (11,12) am TrSger (5) als schnellent- 
riegelbare Schwenkgelenke mit nur einer Schwenkachse 
(13,14) und die Verbindung (15) an der SchulterstUtze 
als Gelenk mit zwei rechtwinklig zueinanderstehenden 
Schwenkachsen (16,17) ausgebildet ist, wobei der 
Trager (5) in Gebrauchshaltung links neben dem Ausleger 
(7) angeordnet ist und daB am Handgriff (6) mindestens 
eine weitere Taste (18) fur den Filmtransport vorgesehen 
ist, wobei die Ubertragungseinrichtungen aller Tasten- 
signale im wesentlichen im Irmeren des Stativs (1) 
und am Aufnahmeteil (3,4) angeoi^dnet sind. 

2- Einrichtung nach Anspruch l" dadurch gekennzeichnet, 
daB der Adapter (3) mindestens eine Betatigungseinrich- 
tung (19,20) aufweist, die einerseits mit dem AuslSser 
(23) fUr das Gerat (2) und andererseits mit der Taste 
(10) zur Auslosung am Handgriff (6) mechanisch und/oder 
elektromagjietisch verbunden ist, 

3. Einrichtung nach Anspruch 2 dadurch gekennzeichnet, 
daB der Adapter (3) eine Betatigungseinrichtung aufweist, 
die einerseits mit dem Filmtransport system der Karaera 
(2) und andererseits mit der weiteren Taste (18) 
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am 


Handgriff (6) in Vfirkverbindung steht. 


4. Einrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 3 dadurch 
gekennzeichnet, daB der Adapter (3) als rechteckiges 
Kastenprofil (25) etwa von der LSnge (26) der Kamera- 
breite ausgebildet und auf dessen Oberseite (27) 
die Kamera (2) befestigbar ist. wobei im Inneren 
des Kastenprofils (25) eine mit der Transporteinrichtung 
der Kamera (2) verbundene. federrUckstellbare Dreh- 
kupplung (28) vorgesehen ist, die Uber ein flexibles 
Zugelement (29) mit einem Schiebeteil (19) verbunden 
ist. welches seinerseits Uber eine Sffnung (29) durch 
eine Ausnehmung (30) auf der Unterseite (31) de« 
Adapters (3) mit einem im Stativ (1) angeordneten Betati- 
gungshebel (24) einerseits und mit einem Arm (21) 
eines im Inneren des Kastenprofils (25) angeordneten 
Winkelhebels (20) andererseits in Wirkverbindung 
steht, wobei der zweite Arm (22) des Winkelhebels 
(20) eine Auslbseeinrichtung (32) betatigt. 

Einrichtung nach Anspruch 4 dadurch gekennzeichnet, 
dafl der Betatigungshebel (24) auf einer im TrSger 
(5,5-) drehbar und axial verschiebbar gelagerten 
Schwenkachse (33) befestigt ist, auf deren handgriff- 
seitigem Ende ein weiterer Betatigungshebel (34) 
befestigt ist, der durch entsprechende Offnungen 
(35,36) in den Handgriff (6) hineinragt und dort 
von* der Taste (18) fUr den Filmtransport geschwenkt 
und von der Taste (10) fur die Auslosung axial verscho- 
ben wird- 

6. Einrichtung nach Anspruch 5 dadurch gekennzeichnet, 
daB die Schwenk- und Verschiebebewegung gegen exne 
Vorlast einer Feder (37) erfolgt. 


5. 


Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6 dadurch 
gekennzeichnet, dafl die Taste (18) fiir den Filmtransport 
durch einen Langsschlitz (38) seitlich des Haltegriffes 
(6) in diesen hinein und dort in einer Langsfuhrung 
(39) ftir einen Daumen erreichbar und verschiebbar 
geftihrt tind Uber einen Mitnehmer (40) mit dem Betati- 
gungshebel (34) in Wirkverbindung gebracht * ist. 

Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7 dadurch 
gekennzeichnet, dafl die Taste (10) ftir die Auslosung 
ais Drucktaste fiir eine Zeigefingerbetatigung iro 
Inneren des HandgrifTes (6) mit einer am Betatigimgs- 
hebel (34) anliegenden Betatigungsleiste (41) verbunden 
ist. 

Einrichtung nach Anspruch 8 dadurch gekennzeichnet, 
daB die Betatigungsleiste (41) als um eine Achse 
(42) parallel zur Ebene der Schwenkbewegung des 
Betatigungshebels (34) schwenkbarer Schwenkbugel 
ausgebildet ist. 

Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9 dadurch 
gekennzeichnet, dafl der Handgriff .(6) als rechteckiges 
Kastenprofil ausgebildet ist und Uber einen am Kasten- 
profil angeordneten Gelenkbolzen (43) als Schwenkachse 
(13) schwenkbar in entsprechenden' Lagerbohrungen 
(44,45) des TrSgers (5) gelagert und iiber einen 
zweiten, im Trager (5) unter Federvorlast parallel 
zum Gelenkbolzen (43) verschiebbaren Arretierbolzen 
(46), der in eine entsprechende Bohrung (47) des 
Handgriffes (6) einrastet, in Benutzungslage arretiert 
ist. 

Einrichtung nach Anspruch 10 dadurch gekennzeichnet, 
daB nach Einschwenken des Handgriff as (6) um 90° 
der Arretierbolzen (46) in eine an entsprechender 
Stelle in einer Seitenwand (48) des Handgriff es 
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(6) vorgesehene Arreti rzentrierung einrastet. 

o<«rt wobei in Gebrauchslage , beide Teixe 

elne entsprechen*. Oegenbohrung (51) 
arretlert sind. 

Ansoruch 10 dadurch gekennzeichnet, 
13. Einrichtung nach J" Arretierbolzen» 

dafl i« Trager (5) und oberhalb 
(46) eine 5ffnung (53) vorgesehen xst. welche 

nir Vcrschiebeplatte (54) abgedeckt ist. dxe mat. 
emer Verscnxeuep Arretierbolzen 
einem VerbindungsstUck (55) mit dem at 

(46) verbunden ist. 

Ansnruch 12 dadurch gekennzeichnet, 
14. Einrichtung nach ^nspruch 1 ^ ^^^^ 
<^ der Arretierbolzen (50) mit em J 
nach auBen Ubersteht. unter den ein P^^^^^^ 
Ausleger (7) angeordnetes Blech (57) greift. velche^^ 
tit finer Griff leiste (58) frei Ubersteht und bea 
„it exner ^^.^fieiste (58) den Arretierbolzen 

Betatigung der Griff leiste loo/ 

(50) verschiebt. 

Sfge eme Scto-ertcachse (16) tragen, 
Sc.»enk3tUcR (59) d«hbar gel^rt 

„„a elne« verbinOenden KrelabogenatUe. 

aas KreiabogenstUcK (62) «el u. 90- vera.«te 
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fungen (63,64) aufweist, in welche ein im Ausleger 
(7) unter Federvorlast verschieblich angeordnetes 
Positionierstlick einrasten kann und wobei das Schwenk- 
stiick (59) rechtwinklig zu einer Seite (61) und 
zur Achse (16) flir das SchwenkstUck (59) eine Schwenk- 
achse (17) flir die SchulterstUtze (9) tragt. 

16 • Einrichttmg nach einem der Ansprniche 1 bis 15 dadurch 
gekennzeichnet, daB die SchulterstUtze (9) im wesent- 
lichen aus an ihrein einen Ende uin etwa 90° aufklappbar 
miteinander verbundenen Hal tern (65,66) besteht, 
deren zweite Enden iiber ein flexibles Band (67) 
miteinander verbunden sind, wobei der eine Halter 
(66) auf der Schwenkachse (17) fUr die SchulterstUtze 
(9) drehbar angeordnet ist. 

17. Einrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 16 dadurch 
gekennzeichnet, daB der Halter (4) im wesentlichen 
aus einer auf dem Trager (5) angeordneten Bodenplatte 
(68) mit einer Ausnehmung (69) fUr den Betatigungshebel 
(24) besteht, deren Ruckseite (70) in einem Abstand 
zur Bodendplatte (68) zwei vorwarts gerichtete Krallen 
(71,72) aufweist, die in entsprechende FixierSffnxongen 
(73,74) des Adapters (3) eingreifen, wobei auf der 
gegenuberliegenden Seite ein Riegel (75) in einem 
Anschlaggehause (76) fur die erforderliche Axialfixie- 
rung und Niederhaltung des Adapters (3) sorgt. 


18. Einrichtung nach Anspruch 17 dadurch gekennzeichnet, 
daB der Riegel (75) unter der Vorlast einer Feder 
(77) steht und uber einen Kipphebel entriegelt werden 
kann. 


01 22332 


19. Einrichtimg nach Anspruch 17 dadurch gekennzeichnet, 
daB die Bodenplatte (68) einen Positionierbolzen 
(79) aufweist, der in eine entsprechende Bohrung 
des Adapters (3) eingreift. 

20. Einrichtung nach Anspruch 12 dadurch gekennzeichnet, 
dafi der Gelenkbolzen (49) leicht genelgt im Trager 
(5) fest angeordnet ist und die Gelenkbohrung im 
Ausleger (7) bei eingeklapptein Ausleger (7) mit 
gleicher Neigung ausgefUhrt ist. 

21. Einrichtung nach dem Gattungsbegriff des Anspruchs 
1 dadurch gekennzeichnet , daB die Verbindung von 
Ausleger {7«) und TrSger (5*) als Schiebeverbindung 
gestaltet ist. 

22. Einrichtung nach Anspruch 21 dadurch gekermzeichnet, 
daB mit dem Trager (5«) etwa in Hbhe des Aufnahmeteils 
(3,4) eine Schiebemuffe (81) verbunden ist und der 
Ausleger (7*) in der Schiebemuffe (81) verschieblich 
und in Gebrauchslage formschlUssig arretierbar angeord- 
net ist. 

23. Einrichtung nach Anspruch 22 dadurch gekennzeichnet, 
daB eine unter TrSger (5') und Schiebemuffe (81) 
befestigte Platte (82) beide Telle miteinander verbin- 
det, wobei die Schiebemuffe (81) auf der Platte 
(82) urn eine Hochachse (83) schwenkbar angeordnet 
ist. 

24. Einrichtiang ;fiach Anspruch 23 dadurch gekennzeichnet, 
daB die Schwenkbewegung der Schiebemuffe (81) durch 
eine Arretierung rastbar ist. 


25. 


Einrichtung nach einem der Anspriiche 1-24 dadurch 
gekennzeichnet, daB der Ausleger (7») als Hohlprofil 
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ausgebildet ist in dem ein Profil (87) gleicher 
Querschnittsform angeordnet ist, dessen Querschnitt 
uber einen geniigend langen Teil langsgeteilt ist, 
wobei eine zweite Halfte (85) des Querschnitts abge- 
trennt und uber einen Gelenkbolzen (86) mit dem 
inneren Profil (87) aufklappbar verbunden ist. 


CI 22332 




0122332 




01 22332 






01 22332 



0122332 


N 

J 



SS3 


7 


KWWN 







> 






csj 



0122332 



SchmU B-U 

ri'9. 25" 


01 22332 



Oi -2-2^3 3 2 



EuropSisches 
Patentamt 


europAischefi recherchenbericht 


0122332 

Nummer der Anmeidung 


EP 83 11 2450 


EINSCHLAGIGE DOKUMENTE 


Kategone 


Kennzeichnung des Dokuments mit Angabe. soweit erf orderlich. 
der maBgebttchen Tetle 


Betrlfft 
Anspruch 


KLASSIFIKATION DER 
ANMELDUNG (Int. CI. a) 


US-A-3 002 663 (A.L. FERNELIUS) 
* Spalten 2-4; Figuren 1-5 * 


US-A-3 105 430 (A.L. FERNELIUS) 
* Spalten 3-7; Figuren 1-7 * 


US-A-2 926 591 (CD. HUFFMAN) 
* Spalten 2,3; Figuren 1-8 * 


DE-A-2 925 414 (R. MOLL) 
* Seiten 9-13; Figuren 1-6 * 


GB-A-2 037 001 (S.N. HOARE) 
* Seiten 1^2; Figuren 1-4 * 


GB-A- 8 054 (OPTISCHE 
ANSTALT CP. GOERZ ) ( A. D . 1909 ) 
* Seiten 1,2; Figuren 1-4 * 


Der vorllegende Recherchenbericht wurde fQralle PatentansprOche erstellt. 


1,8,25 


1,8,1/1 
,25 


1,12 


15,16 


17,18 


G 03 B 17/56 
F 16 M 13/04 


RECHERCHIERTE 
SACHGEBIETE (Int. CL >) 


G 03 B 17/56 

F 16 M 13/04 

F 16 M 11/02 

F 16 M 11/04 


'Che 


BOEYKENS 


KATEGORIE DER GENANNTEN DOKUMENTEN 
von besonderer Bedeutung allein betrachtet 
von besonderer Bedeutung in Verbindung mit einer 


E : alteres Patentdokument. das jedoch erst am oder 
nach dam Anmeldedatum veroffentlicht worden ist 
D : in der Anmeidung angefuhrtesDokument 

and ern Gr O n d e n^gefuhrtQsDokument 
technologischer Hintergrund 

nichtschriftliche Often barung • 

Zwjschenliteratur & : Mitglied der gletchen Patentfamille. uberein- 

dgrErnrt(3ur>g zugrunae \\^&t\6& TheoMan oder Grundsatze sTTmTTreTKtegt?DkTjrrrent ' — • 


